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Lucrarea A 
 

Determinarea coeficientului de frecare la alunecare  
a unui fir peste un disc fix 

 
Barem de notare 

 

Lucrarea A ParŃial Punctaj 
A.  Barem  de notare - Lucrarea A       10 

a) Determinarea coeficientului de frecare dintre fir şi disc  4,00 
1) Cu dispozitivele date se realizează montajul reprezentat în figura 1.  1,00  
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Fig. 1 
 

2) Pentru diferite valori ale unghiului ,α  se notează valorile  maselor 

1m  şi respectiv ,2m  care asigură deplasarea uniformă a firului peste disc (fig. 
2), astfel încât: 

 
 
 

1,50  
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Fig. 2 
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3) Cu valorile experimentale înregistrate se completează tabelul 
alăturat. 

Tabelul 1 
Nr. 
det. 

α  
(grade) 

α  
rad) 

1m  
(g) 

2m  
(g) 

1

2

m

m
 

 
µ  

 

mediuµ  

1 30 0,523 68 80 1,176 0,311 0,240 
2 30 0,523 78 92 1,179 0,316  
3 40 0,697 88 104 1,181 0,239  
4 40 0,697 93 109 1,171 0,228  
5 48 0,837 98 114 1,163 0,181  
6 48 0,837 108 131 1,212 0,230  
7 60 1,046 113 141 1,247 0,212  
8 60 1,046 118 147 1,245 0,21  

 

1,50  

b) Determinarea masei corpului necunoscut  5,00 
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1) În locul corpului cu masa 2m  se suspendă corpul cu masa 

necunoscută, .xm Pentru diferite valori ale unghiului α , se caută valorile masei 

1m  astfel încât alunecarea firului peste discul fix să fie uniformă. Cunoscând 
valoarea coeficientului de frecare prin alunecare dintre fir şi disc, determinată 
anterior, rezultă: 
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2) Se completează tabelul alăturat. 
Tabelul 2 
 
Nr.  
det. 

α  
(grade) 

α  
(rad) 

1m  
(g) 

xm  
(g) 

mediux,m  

(g) 
1 60 1,046 32 41,04 43,00 
2 50 0,872 35 43,09  
3 40 0,697 37 43,70  
4 30 0,523 39 44,20  

 

1,00  

3) Pentru diferite valori ale unghiului ,α ,900 0<<α se notează 

valorile  maselor 1m  şi respectiv ,2m  care asigură deplasarea uniform 
accelerată a sistemului, reprezentat în figura 3, astfel încât, în acord cu 
principiul fundamental al dinamicii, rezultă: 
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Fig. 3 

4) Utilizând rigla şi cronometrul se determină durata t a deplasării 
uniform accelerate a unuia dintre elementele sistemului pe distanŃa h şi se 
calculează valoarea acceleraŃiei sistemului: 
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5) Se completează cu date experimentale tabelul de mai jos. 
 

Nr. 
det. 

1m  
(g) 

α  
(grad) 

α  
(rad) 

h 

(m) 
t 

(s) 
a 

( )2m/s  
xm  

(g) 
mediux,m

 
(g) 

1 53 60 1,04 0,36 0,65 1,7 44,9 45,4 
2 73 60 1,04 0,36 0,8 1,125 45,32  
3 93 60 1,04 0,36 0,95 0,72 44,89  
4 113 60 1,04 0,36 1,22 0,48 46,52  

 

1,00  

Oficiu  1,00 
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